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DL-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot drogowych w zakresie przebudowy dojazdu pozarowego ,,Do Kolejki” w

Lesnictwie Ochojec w Nadle$nictwie Rybnik.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni drogi lesnej wg kodu CPV 45233120-6.

Nawierzchni¢ thuczniowg wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia thuczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub thucznia kamiennego, lezaca na
podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania
ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg
PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykle - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i1 rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami
ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy wylesiony
teren budowy i dziennik budowy oraz dokumentacje¢ projektowa i ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac opis techniczny rysunki i przedmiar robot

1.5.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen Iub
ucigzliwosci dla 0séb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdolny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia
przed:

¢) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materialy iurzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru.



2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, szczegoétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta zakupu materialow oraz Swiadectwo jakosci lub inny dokument przydatnosé
tych materiatéw. Dotyczy to szczegdlnie materiatow nawierzchniowych.
2.2. Rodzaje materialow
Do wykonania naprawy drogi ( podbudowa + warstwa gorna ) nalezy uzywac kruszywa:
- tupek czerwony przepalony frakcjonowany lub zamiennie inny rodzaj tlucznia kamiennego o
odpowiednim uziarnieniu stosujac do podbudowy kruszywo o uziarnieniu w granicach : warstwa dolna
32-63mm a warstwa gorna 16-32mm, zaklinowana kruszywem o frakcji 8-16mm
i zamialowana w zaleznosci od decyzji inspektora nadzoru frakcja 0-5mm, przy takim doborze
poszczegblnych frakcji aby w rezultacie otrzymaé nawierzchnie ,,zamknietg”.
3.SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.
4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktéore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$§¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robo6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows oraz
wymaganiami ST i1 Inspektora Nadzoru.
Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inspektora pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong
jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jakosci materiatdow. Wykonawca
bedzie przeprowadzaé pomiary robot z czgstotliwo$cig zapewniajacg stwierdzenie, Ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Inspektor Nadzoru
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
6.2. Dokumenty budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw. Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczego6lnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementdéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,
- zgtoszenia 1 daty odbioréw robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych

1 ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,
b) protokoty odbioru robot,
Przechowywanie dokumentéw budowy



Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po
powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru
beda przekazane Inspektorowi Nadzoru.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie

lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu ptatnosci na rzecz
Wykonawcy.

7.2. Zasady okre$lania ilo$ci robot i materialéw

Dhugosci i odlegltosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jesli ST wlasciwe dla danych robo6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez §redni przekrd;.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiardéw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosSci
Wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloSci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona



przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowg i ST.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupehiajgcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupehiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowag podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),
3. dziennik budowy (oryginat),
4. deklaracje zgodnosci Iub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,
5. karta gwarancyjna
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogo6lne
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowsg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnoS$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST 1w
dokumentacji projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezpo$rednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkoéw 1 transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

DL. 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
DL. 01.01.01. ROBOTY POMIAROWE
1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z robotami pomiarowymi
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy drogowe; ..
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow
Do stabilizacji punktéw nalezy stosowac paliki drewniane.
3.WYKONANIE ROBOT



3.1. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa.
4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy nalezy prowadzi¢ zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.1.
5. OBMIAR ROBOT
5.1. Jednostka pomiarowa
Jednostka pomiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
6. ODBIOR ROBOT
6.1. Sposob odbioru robét
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie projektu i pomiaru
powykonawczego.
7. PODSTAWA PEATNOSCI
7.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 km robot.
Podstawa ptatnosci jest odtworzenie trasy w ilo$ci wg przedmiaru robot.
DL-01.02.01. USUNIECIE PNI DRZEW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z karczowaniem pni .
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usuni¢ciem
karp drzew wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania ogolne”
4. TRANSPORT
Karczowane pnie mozna pozostawi¢ poza granicg robot za zgoda Inwestora.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty zwigzane z usunigciem pni o $rednicy 10-120cm obejmujg wykarczowanie drzew, usunigcie
karpiny i korzeni poza pas drogowy i zasypanie dotow po wykarczowaniu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykarczowania pni i zasypania
dotéw. Doty po pniach nie moga by¢ zasypane humusem. Zaggszczenie gruntu wypetniajacego doty
powinno spetnia¢ wymagania dotyczace nasypow.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowsg robo6t zwigzanych z karczowaniem pni jest: sztuka.
8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych
pniach po zasypaniu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest wykonanie wszystkich jednostek obmiarowych wedlug kosztorysu ofertowego

Nalezy usuna¢:

- pnie drzew w ilo$ci wg przedmiaru robot
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- karczowanie pni

- usuniecie karpiny i korzeni poza pas budowy
- zasypanie dotow



DL.02.00.00 ODWODNIENIE

DL.02.01.01. ROZBIORKA PRZEPUSTOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka przepustow betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka

przepustow betonowych wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00

»Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka przepustow moze byé wykorzystany sprzet podany

ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

1* spycharki, fadowarki, zurawie samochodowe, samochody cigzarowe, mtoty pneumatyczne, pity
mechaniczne, koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00

»Wymagania ogdlne”

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST DL.-00.00.00 ,,Wymagania

ogolne”

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe przepustow obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow

wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskazanych przez Inspektora

Nadzoru. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i

rozbiorkowej, Inspektor Nadzoru moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w

ktorej zostanie okres§lony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez

Inspektora Nadzoru.

Podczas robét rozbiérkowych przepustu nalezy dokonaé:

2* odkopania przepustu,

3* rozbicia elementow, ktorych nie przewiduje si¢ odzyskac, w sposob reczny lub mechaniczny z ew.
przecigciem pretow zbrojeniowych i ich odgigciem,

4* demontazu prefabrykowanych elementéw z rur z uprzednim oczyszczeniem spoin i cze§ciowym
usunieciu taw, oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtdrnego uzycia
(z zaprawy, kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania

zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on

przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staja si¢ wiasno$cig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z

terenu budowy.

Doty (wykopy) po rozebraniu przepustéw , powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W

szczegoblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.



Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST DL-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci wykonanych robot rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.
Zaggszczenie gruntu wypetiajacego ewentualne doly po usunigtych elementach przepustdéw powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST DL-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorka przepustow i ich elementow jest:

a) elementow betonowych, kamiennych, ceglanych - m* (metr sze$cienny),

b) elementow prefabrykowanych betonowych, zelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

5* odkopanie przepustu, fundamentoéw, taw, umocnien itp.,

6* rozebranie elementéw przepustu,

7* sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

8* zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

9* zasypanie dolow gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
10* uporzgdkowanie terenu rozbiorki.

DL-02.02.01. PRZEPUSTY Z RUR PLASTIKOWYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonywaniem przepustow z rur plastikowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem przepustow z rur plastikowych typu PCV na drodze lesne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust- obiekt wbudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeprowadzania wody matych ciekow wodnych pod nasypami drogowymi.

1.4.2 Przepust rurowy- przepust, ktorego konstrukcja nosna wykonana jest z rur plastikowych

1.4.3 Scianka czotowa przepustu — $cianka betonowa lub prefabrykowana.

2.MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow sa objetych niniejszg ST, sa:

- prefabrykaty rurowe z PCV

- elementy betonowe przyczotkow lub prefabrykowane za zgoda inspektora nadzoru

- podsypka piaskowa, - podsypka zwirowa, - mieszanka betonowa

2.2. Rury

Ksztalt i wymiary prefabrykatoéw rurowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST.
Prefabrykaty powinny by¢ wykonane zgodnie z aprobata techniczng IBDIM i posiada¢ certyfikat.
Powierzchnie elementéw powinny by¢ gtadkie, bez peknigé i rys.



Handlowa dtugo$¢ rury wynosi 6,0 m, lecz moze zosta¢ przedtuzona za pomoca tacznikdw.
Wymagania wobec rur:

- odchylenie $rednicy wewngtrznej od nominalnej + 0,5% $rednicy

- odchylenie grubosci $cian rur pomiedzy karbami + 1,0% grubosci

- znieksztalcenie $rednicy wewnetrznej rury = 0,5% $rednicy

- stan powierzchni zewngtrznej, wewnetrznej oraz karbow wzmacniajacych bez uszkodzen

- palnos$¢ klasa V2

- sztywno$¢ przy deformacji rury (3% nominalnej Srednicy wewnetrznej) 3 8 kPa

- wytrzymatos$¢ na 30% deformacj¢ nominalnej srednicy wewnetrznej rury bez uszkodzen

2.3. Scianki betonowe

Ksztalt i wymiary $cianek czolowych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Odchytki
wymiarow prefabrykatow powinny odpowiada¢ PN-B-02356 [2]. Beton powinien posiadaé
odpowiednie certyfikaty i dopuszczenia do stosowania oraz spetnia¢ wszystkie wymagane prawem
normy.

Powierzchnie elementow powinny byc¢ gladkie i bez rakow, pekniec i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory
jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie do glebokosci 5 mm.

Po wbudowaniu elementéw dopuszcza si¢ wyszczerbienia krawedzi o glebokosci do 10 mm i
dlugosci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krawedzi elementu, przy czym na jednej krawedzi nie moze
by¢ wiecej niz 5 wyszczerbien .

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania przepustow

Wykonawca przystepujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- koparki,- sprzetu do zageszczania: ubijaki reczne i mechaniczne, zaggszczarki ptytowe.

dzwig do ustawienia prefabrykatéw $cianek czotowych

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialéw

Rury moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do ich dtugosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie:

- odwodnienie

- wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu

5.2. Wykop

Sposdb wykonywania robot ziemnych pod tawe fundamentowsa powinien by¢ dostosowany  do
wielkoéci przepustu, giebokosci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop nalezy wykonywa¢ w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ do
wykonywania przepustu.

5.3. Lawa fundamentowa pod S$cianki przepustu

Lawa fundamentowa powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego lub ze zwiru lub chudego betonu
C 12/15.

Podtoze pod przepustem nalezy uksztattowa¢ w kierunku podtuznym i poprzecznym zgodnym z
posadowieniem przepustu. Gorna warstwa tawy fundamentowej — podsypki powinna by¢ luzna.
Spadki podtuzne powinny by¢ dostosowane do spadkow istniejacych ciekow.

5.4. Ukladanie rur

Rury nalezy utozy¢ na przygotowanym podtozu i wytyczeniu osi przepustu. Konce rur nie nalezy
obcina¢ i dostosowywaé do ksztattu nasypu i kata przecigcia osi przepustu z nasypem. Utozone rury
przed zasypaniem nalezy zglosi¢ do odbioru Inspektorowi Nadzoru.

5.5. Zasypka przepustéw

Zasypke z pospolki o uziarnieniu 0-32 mm nalezy uktada¢ jednoczes$nie z obu stron przepustu,
warstwami i jednakowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Kontrola jako$ci wykonanych robot

Nalezy sprawdzi¢:

- spadek tawy tolerancja + 2 cm

- odchylenie od projektowanej osi przepustu tolerancja = 10 cm

- spadek przepustu tolerancja = 2cm



- wykonanie §cianek gr. 25cm

7.0BMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr wykonanego przepustu,

8.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9.PODSTAWA PEATNOSCI

9.1.0goélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-DL 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Zgodnie z dokumentacja projektowg nalezy wykonaé:

- wykopy reczne lub mechaniczne pod przepusty

- ulozenie przepustu ,

- wykonanie $cianki czolowej

- zasypanie wngk 1 przepustu pospotka dowieziong

Ilo$ci wg przedmiaru robot

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze

- wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem

- dostarczenie materiatow

- wykonanie taw fundamentowych pod $cianki czotowe oraz przepust

- montaz przepustu i $cianek

- wykonanie zasypki i zageszczenie

- uporzadkowanie teren

DL. 02.03.01. ROWY ODWADNIAJACE - PRACE REMONTOWE 1 UTRZYMANIOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem, remontowaniem i utrzymaniem rowow.

1.2. Zakres stosowania STST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem, oczyszczaniem, pogtebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row - otwarty wykop o glebokosci co najmniej 30 cm, ktdry zbiera i odprowadza wode.
1.4.2. Row przydrozny - réw zbierajacy wode z korony drogi

1.4.3. Row odpltywowy - row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.

1.4.4. Row stokowy - row zbierajacy wode sptywajacg ze stoku.

2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu:

— koparek podsi¢biernych, — spycharek lemieszowych, — rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych, — zageszczarek plytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkow
transportowych.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cieciu trawy
i krzakéw w obrebie rowu.
5.2. Budowa, poglegbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku budowy oraz prac remontowych nalezy uzyskaé¢ podane ponizej wymiary geometryczne
rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dla rowu przydroznego w ksztatcie:
a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, glebokos¢ od
0,30 m do 1,20 m liczona jako r6znica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu;
b) trojkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy
wewngtrznej 1:3, nachylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gleboko$é¢ od 0,30 m do 1,50 m
liczona jako roznica poziomow dna i nizszej krawedzi gornej rowu,
¢) optywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gorne wyokraglone
tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy
zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gltebokosé¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomow dna i
nizszej krawedzi gornej rowu;
— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od
1:1,5 do 1:3, glebokos¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powinien by¢ oddalony  co najmniej o 3,0 m
od krawedzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej 0 5,0 m w
pozostatych przypadkach.
— dla rowu odplywowego - ksztalt trapezowy, szerokos$¢ dna co najmniej 0,40 m, gtgbokos¢ minimum
0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.
Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%.
Najwigkszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczaé:
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- matg trawiastg - 2,0%,

- darning - 3,0%,

- faszynag - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.3. Roboty wykonczeniowe
Namut i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowow i skarp nalezy rozplantowa¢ w
miejscu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru .
Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu i skarp
6.1.1. Spadki podtuzne rowu
Spadki podtuzne rowu powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancjg  + 0,5% spadku.
6.1.2. Szerokosc¢ i glgbokos¢ rowu
Szeroko$¢ i gleboko$é rowu powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows z tolerancjg + Scm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) budowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI



9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mb budowanego rowu obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- poglebianie i profilowanie rowu,

- Sciecie trawy 1 krzakow,

- wykonanie nowych rowow

- roboty wykonczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog

DL.03.00.00. NAWIERZCHNIA TLUCZNIWA WRAZ Z PODBUDOWA

DL.03.01.01. WYKONANIE KORYTA WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZAGESZCZENIEM
PODLOZA

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robot
na drogach.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta wraz z profilowaniem i zagg¢szczaniem podloza gruntowego przeznaczonego do ulozenia
konstrukcji nawierzchni.

2. MATERIALY

2.1. Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Do wykonania robot nalezy uzywaé rowniarki i walce.

4. TRANSPORT

4.1. Nie wystepuje

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw konstrukcyjnych.
Weczeséniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania 1 zaggszczania podtoza jest
mozliwe wylacznie za zgodg inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych. w
wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
Podtoze nalezy wyprofilowaé do projektowanego pochylenia pod projektowana konstrukcje
nawierzchni i zaggscic.

Nalezy rowniez wyprofilowac pobocza do projektowanego pochylenia oraz je zagescié.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Sprawdzenie jakosci robot podlega na ocenie przygotowanego pod nawierzchni¢ podtoza.

6.1.1. Szeroko$¢ profilowanego podtoza.

Szeroko$¢ profilowanego poditoza nie moze rdznic¢ si¢ od szerokos$ci projektowane;.

6.1.2. Rownos¢ profilowanego podtoza

Nieréwnoséci nie mogg przekraczaé 20 mm. Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze
odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.1.2. powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do glgbokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtoérne zaggszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

- Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT



8.1.Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie pomiary
i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ptatnos¢ nastapi po wykonaniu catego zakresu koryt wraz z ich profilowaniem oraz wykonaniem i
zageszczeniem poboczy:

- wykonanie koryta wraz z profilowaniem drogi oraz poszerzen, zjazdow, skrzyzowan i mijanek wraz
z zaggszczeniem wyprofilowanego podtoza w ilosci wg przedmiaru robot.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- wykonanie poboczy wraz z ich zaggszczeniem

DL.03.02.01. PODBUDOWY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
podbudowy tluczniowej z kruszywa tamanego.

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni twardych nieulepszonych, ktore obejmujg ST.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona -- nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, duze nieréwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i
hatas.

1.4.2. Nawierzchnia thuczniowa-podbudowa - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna wykonana jest z
thucznia bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DL.00.00.00
»Wymagania ogdlne”

2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twardych nieulepszonych powinien spekniaé
wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia i zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z
wodociagow, bez specjalnych wymagan.

2.4. Kruszywo lamane (thuczen)

Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

3.SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Do wykonania
nawierzchni twardych nieulepszonych nalezy stosowaé sprzgt okreslony w ST DL.04.02.03.
"Nawierzchnia thuczniowa"

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport materialéw kamiennych



Materialty kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem 1 zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny byé zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposéb zatadunku i roztadunku Srodkoéw transportowych nalezy dostosowaé¢ do wytrzymatosci
kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST DL.-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe pod PODBUDOWE powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST DL-03.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza”. Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady,
to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad akceptowanych przez Inzyniera. Nawierzchnia powinna by¢
wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjg projektowa lub wedlug
zalecen Inzyniera. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.3. Do wykonania konstrukcji drogi ( podbudowa + warstwa gorna i dolna ) nalezy uzywaé kruszywa:
- tupek czerwony przepalony frakcjonowany lub inny rodzaj tlucznia kamiennego o odpowiednim
uziarnieniu w granicach:

Do warstwy dolnej podbudowy 32-63mm

- do warstwy gornej 16-32mm,

- zaklinowana kruszywem o frakcji 8-16mm.

3. Wykonanie PODBUDOWY

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z
wymaganiami normy PNS-96023: kruszywo klasy II lub III gatunek 2,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Wszystkie kruszywa nie spetniajagce wymagan materiatowych zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie
spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru, Wykonawca wymieni
je na wiasciwe, na wiasny koszt.

6.1.2. Niewltasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych. powinny byé
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calag grubos¢ warstwy, wyrdwnane i powtornie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.
6.2. Wymagania dotyczace cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych nawierzchni twardych
nieulepszonych podano w tablicy 1.

6.2.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podluzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [24].
Nieréwnosci nie powinny przekracza¢ 15 mm dla nawierzchni thuczniowe;j

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja
+0,5%

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwosé
i pomiarow badan i pomiaréw
1. i . .
Szeroko$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km




Ré6wnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

Grubos¢ podbudowy min. co 80mb

6.2.4. Uksztattowanie osi podbudowy

O$ w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.5. Szeroko$¢

Szeroko$¢ nie moze by¢ mniejsza niz szeroko$¢ projektowana.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST DL-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inspektora

Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DL.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnoSci objetych ceng jednostkowa 1 m2 nawierzchni podano w DL.03.03.01. ,,Nawierzchnia

thuczniowa”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i okre§lenia

. PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie nasigkliwo$ci woda

. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na $ciskanie

. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralno$ci na tarczy Boehmego

. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci kamienia na uderzenie

(zwigztose)
. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
ziarnowego

8. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

9. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig

10. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
krystalizacji

11. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
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DL.03.03.01. NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni thuczniowej z kruszywa tamanego.

1.2. Zakres stosowania ST

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.



1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych zZ
wykonaniem nawierzchni thuczniowej, wg PN-S-96023.

- Nawierzchni¢ thuczniowg wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej na podbudowie thuczniowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - warstwa z mieszanki kruszywa lub thucznia kamiennego,
lezaca na podtozu ulepszonym, zaklinowanym i uzdatnionym do bezposredniego przejmowania
ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace si¢
ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Rodzaje materialow

Do wykonania konstrukcji drogi ( podbudowa + warstwa gorna ) nalezy uzywac kruszywa:

- tupek czerwony przepalony frakcjonowany lub zamiennie inny rodzaj thucznia kamiennego o
odpowiednim uziarnieniu stosujgc do podbudowy kruszywo o uziarnieniu w granicach
32-63mm a do warstwy gornej ( nawierzchnie)16-32mm, zaklinowana kruszywem o frakcji 8-
16mm.

- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

Wymagania dla materialow

Klasa i gatunek kruszywa, w zalezno$ci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z
wymaganiami normy PNS-96023: kruszywo klasy II lub III gatunek 2,

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DL04.02.01 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

- réwniarek lub rozscielaczy do rozscielania kruszywa ,

- walcow statycznych i walcéw wibracyjnych minimum § tonowych.

4. TRANSPORT

Materiaty na budowe nalezy dowiez¢ samochodami samowytadowczymi.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Podtoze pod nawierzchni¢ tluczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z przekrojem
konstrukcyjnym i zaggszczone. Nawierzchnia ttuczniowa powinna by¢ utozona na podlozu
zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie
spoistym, pod nawierzchnig ttuczniowa powinna by¢ utozona warstwa gruntu.

5.2. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Grubos$¢ dolnej warstwy nawierzchni thuczniowej- podbudowy nie moze by¢ po zageszczeniu
mniejsza od projektowanej a gornej Scm. Grubos¢ rozlozonej warstwy luznego kruszywa
powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggni¢to grubos¢ projektowang.
Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja sie tworzy¢ fale.
Zageszczenie mozna uwaza¢ za zakonczone, je$li nie pojawiaja si¢ slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami. W przypadku zageszczania kruszywa walcami
wibracyjnymi roboty nalezy przeprowadza¢ bez skrapiania kruszywa woda. Szczegdtowa
grubosci okresla Projekt Techniczny.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

6.2. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni tluczniowe;j

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co
najmniej w dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie
rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m2 nawierzchni lub co 100 m dtugos$ci nawierzchni.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewlasciwe kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spelniajace wymagan materialowych zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spetniajagce wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru,
Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wlasny koszt.

6.6.2. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubo$é
warstwy, wyrOwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po
ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr utozonej nawierzchni thuczniowej z kruszywa famanego nastgpuje na podstawie projektu
1 pomiaru powykonawczego. Odbiér robdt zanikajacych i czgsciowych dokonuje Inspektor
Nadzoru.

Jednostkg obmiarows jest metr kwadratowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Nalezy wykonac¢:

- podbudowe gr. 25cm w ilosci wg przedmiaru robot

- gbrng warstwe nawierzchni ttuczniowej gr. 5 em w ilosci wg przedmiaru robot

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 nawierzchni thuczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

- rozlozenie warstwy kruszywa

- zaklinowanie warstwy kruszywa i zageszczenie



